Vizsga eldtt kitoltendd! / Shall be filled out before exam!

1 |

Jegyzékonyv
Report Form

H/05

TR SP/MP ATPL(H)

Vizsgazoé neve:
Applicant’s Name:

Sziiletési helye:
Place of Birth:

Engedély szama:
Licence Number:
Sziiletési ideje:
Date of Birth:

1 - TR megszerz6 vizsga
1 - TR Skill Test

2 — TR meghosszabbitas
2 — TR Revalidation

3 - TR meguijitas

3 - TR Renewal

Vizsga részletei
Exam Details

4 — ATPL megszerz6 vizsga
4 — ATPL Skill Test

A megfelel6 eligazitast megkaptam és megértettem.

| have received and understood appropriate briefing. | am fit to fly.

5 - IR kiterjesztés TR-hez
5 — IR extension for TR

6 — IR meghosszabbitas
6 — IR Revalidation

Adja meg a vizsga tipusanak szamat/szamait:

Write here the number(s) of appropriate exam type:

7 - IR megujitas

7 — IR Renewal

8 — Sikertelen / részben sikeres
vizsga ismétlése

8 — Repetition of Failed / Partially
Passed Exam

Repiilésre alkalmas vagyok.

Vizsgazo alairasa:
Applicant’s Signature:

Fényképes igazolvany:
ID Card:

Orvosi mindsités:
Medical Certificate:

Hasznalt jelolések:
Marks to be used:

Szakszolgalati engedély:
Pilot Licence:

Elméleti vizsga oklevél:
Certificate of Theoretical Examination:

*

\/ Megfeleld
Satisfactory

Repiilési naplé:
Pilot’s Logbook:

Feltételek
Criteria

Képzési dokumentacio:
Training Documentation:

Nem alkalmazandé
Q Not applicable

Nyelvi kiterjesztés:
Language Proficiency:

Légijarmii / szimulator dokumentumai:
Aircraft / SIM Documents:

*If any item is crossed, the exam is failed.

Nem megfelelé
Unsatisfactory

*Ha barmely elem nem megfeleld, a vizsga sikertelen.

Kijelentem, hogy a jogszabalyban foglaltakat, a kérelmezé illetékes hatésaga altal tamasztott kovetelményeket és vonatkozé nemzeti
eljarasokat megismertem, azokat alkalmazni fogom, tovabba a ’Feltételek’ részben foglaltakat ellenériztem.
Kijelentem, hogy — az FCL.1005 pontja alapjan — a vizsgazéval szembeni objektivitisomat semmi nem befolyasolja.
| hereby declare that | have reviewed and applied the effective regulations, the relevant national procedures and requirements of the applicant’s
competent authority (Examiner Differences Document); moreover | have checked the items listed in ‘Criteria’.
| hereby declare that my objectivity towards the candidate according to FCL.1005 is not affected.

Vizsgaztato
Examiner

Vizsgaztatoé neve: Tanusitas szama:
Examiner’s name: Examiner Certificate Nr.:
Alairas helye, ideje: Vizsgaztaté alairasa:
Location & Date of Sign.: Examiner’s Signature:
Vizsga datuma:
o O s | Owme | O sen |0 e
(S la)
Felszallas helye / ideje: (ll_) [ Tipus:
— Departure / Rotor Start: _— w P Type:
(<] LL
e o -~ -
K Utvonal: 55 Lajstrom:
3 % Route: -g'_ g Registration:
= | Leszallas helye /ideje: x O FSTD ID:
P £| Destination / Rotor Stop: _— 20 FSTD ID:
EE’ L am / Rep. id6 T T Szi int
= esz. szam / Rep. id6: zim. szint: .
% Landings / Flight Time.: _ Sim. Level: FNPT | FTD FFS IVI"—
o Tovabbi tipus(ok) hosszabbitasa FCL.740.H (a) (3),(4),(5) szerint:
Revalidation of further type rating(s) acc. to FCL.740.H (a) (3),(4),(5):
SET<3175 kg: SEP:
**Megfelelt / Nem felelt meg / Részben megfelelt A vizsga eredménye**:
**Passed / Failed / Partial Passed Result of the exam™**:
E‘ Sikertelen vagy részben sikeres vizsga esetén
‘@ § a ,Megjegyzés” rész kitoltése kotelezo!
_g g In case of failed or partial passed exam ‘Remarks’ must be filled out.
:hj x A vizsga eredményét elfogadom. | accept the exam result.
Vizsgazo alairasa: Vizsgaztat6 alairasa:
Applicant’s Signature: Examiner’s Signature:
4
‘S x
5%
S5
o
=
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Jelentkez6 engedély szama: Vizsga datuma:
Applicant’s License Number: Date of Exam:
Hasznalt jelolések 3.9 §°tb°F|Pit';';‘I?’:lDd_ .
utopilot/Flight director
Marks to be used 310 | Stabilitast nveld eszkozok
\/ Megfelelt $ Nem felelt meg : Stability augmentation devices
Passed Failed 311 Idéjarasradar, radio-magassag- méré, transzponder
M Kotelez6 gyakorlat Non completed tasks must be deleted. . Weather radar, radio altimeter, transponder
Mandatory ltems A nem teljesitett elemeket t6roini kell. 312 Teriileti navigacios rendszer
& Must be performed by sole reference to instruments. . Area Navigation System
Kizardlag miiszerek segitségével lehet végrehajtani. 213 Futomii rendszer
i Landing gear system
Kisérlet: 1St 2”0' 314 Segédhajtomii (APU)
Attempt: ) Auxiliary power unit
YT =TT = Radiok, navigacios berendezések, miiszerek,
1 sree’f;l’i'gerft ‘F’J'r:g;:::i';ﬁ‘:r';scﬁz:;'se“°’zesek 515 | repiiléskoordinld és optimalizalo rendszer (FMS)
A helikopter kiils3 vizualis ellenbrzése, minden elem : Radio, navigation equipment, instruments flight management
A A Ry 4 P system
11 helyenek o az_elle_norz_es CEIJa."a_k meghatarozas_a Szokasostol eltéré és vészhelyzeti eljarasok
Helicopter exterior visual inspection; location of each item
d fi fi M 4 Abnormal and emergency procedures
:n IputrF;O?E © IIInSp”ec I'On Minimum harom gyakorlatot ko 6 va i ebbél a
1.2 pilotarulke ellenorzese A mandatory minimum of three items shall be selected from this section 3xM
(I-:lgjctlg:':l'linisr?c?iigz?eljérésok radi5- 65 navigcios M Tizvédelmi gyakorlatok (beleértve a vészkiiiritést, ha
3 d y 4.1 alkalmazhato
berendezések ellen6rzése, navigacios és _ Fire drills (incIL)lding evacuation if applicable)
13 kom!'nunlkacms frekve‘nmak klvqlas;tasa és beallitasa Fiist elleni védelem és fusteltavolitas
Starting procedures, radio and navigation equipment check, 42 Siele cai e el
f‘riﬁggﬁ'c‘lsgd settinglofinavigationland communication Hajtémii meghibasodasok, Ieallitas &s Gjrainditas
= - - 4.3 biztonsagos magassagon
Sunashealiauilazar ATCNaovEEERES Level turns with up to 30 ° bank, 180 ° to 360 ° left and right
1ak meg’ 2 z a =
A Taxiing/air taxiing in compliance with air traffic control 4.4 Eszmil:nyig v(?s?r;IL:ZIEZ)Z i6sl(Gzimulslt)
instructions or with instructions of an instructor M mping — == z s
Felszallas elbtti eliarasok 6s ellendrze 45 Faroklégcsavar-vezérlés meghibasodasa (ha van ilyen)
15 P?e?:j(::ﬁep?ml:: dluarI:ss;n deshzcigorzes M ) Tail rotor control failure (if applicable)
e e n el s R se 451 Faroklégcsavar elvesztése (ha van ilyen)
2 - ) - Tail rotor loss (if applicable)
Flight manoeuvres and procedures o = = = —
Felszallasok (kulonbdzd profilokkal) Repiilészemélyzeti tag cselekvésképtelenné valasa — csak
2.1 {ktfonbozo profi 46 MPH esetén
Take-offs (various profiles) M Incapacitation of crew member — MPH only
Lejtos talajrol/talajra és oldalszélben torténé Meghajtas meghibasoda
22 felszallasok és leszallasok 4.7 = -
Sloping ground or crosswind take-offs & landings Trénsn)ssw.rl rr)alfuncﬂons = e 7
Felszallas maximalis felszallots gel (valosagos va Mas vészeljarasok a megfeleld repiilési kézikonyv alapjan
i Zimulalt m x)i(rln'lil felszallotom M gos vagy 4.8 Other emergency proc. as outlined in the appropriate Flight
23 szimulalt maximalis felszalloto eg) ) Man.
Take-off at maximum take-off mass (actual or simulated = R TR = 7 TR o
maximum take-off mass) Miiszeres repiilési eljarasok (IMC vagy szimulalt IMC koriilmények kozott
e — = 5 kell végrehajtani)
E:E;j;iz;gx:gﬁ‘:lzﬁ :a‘{:gr}r,\(ai-?n:A:g:sIZI:a’s:szllon Instrument flight procedures (to be performed in IMC or simulated IMC)
24 (csak MEH esetében) I 9 Miiszeres felszallas: miszeres repiilésre valo attérés
. Take-off with simulated engine failure shortly before " sEﬁkséges aliebetblleghamarabblalievegibsiemelkedsst
reaching TDP or DPATO (MEH only) M 51 kovetden D e )
Felszallas roviddel a TDP vagy a DPATO elérése utan Instrument tal_(el-off. transmon_to |n_strumem flight is required as
bekovetkezett szimulalt hajtémii-meghibasodassal So0mlas poss_lb.e aﬂﬂer bec_o ming a'lrbc_:rne =
241 (csak MEH esetében) 5.1.1% S_znmulalt hajtpmu-meghlbgsodas, indulas kézben
Take-off with simulated engine failure shortly after reaching S'mu@?d, engine f’alllure. ’du’nng d’eparture — -
TDP or DPATO (MEH only) M 5.0% Indulasi és érkezési eljarasok és ATC utasitasok betartasa
Emelkedd és siillyeds fordulok megadott iranyokra i Adherence to dep. and arrival routes and ATC instructions M
ag Climbing and descending turns to specified headings M 5.3% \liall'g_kozam eléarasok
Kizarélag miszerek igénybevételével végrehajtott 0ing procecures _______ —
30°0s bedéntésii fordulok, elfordulas 180°-360°-ig Haromdimenziés megkdzelitések a DH/A eléréséig. 200 ft
251 balra és jobbra ’ (60 m) vagy a megkozelitési eljarasban meghatarozott
- : o o o ; 5.4% minimumig.
Ti ith 30° bank, 180° to 360° left and right, by sol N . L
rel;gnr:r‘:r:,e to instrau,:nents ° eftana ng Y 50 eM 3D operations to DH/A of 200 feet (60 m) or to higher minima if
Alitorotativeldescent required by the approach procedure
2.6 g P Kézzel, FD nélkil
Autorotécios stillyedés M 5.4.1* M I’I ithout flight direct M
Autorotacios leszallas (csak SEH esetében) vagy Kgnua: yFI:‘;VI cl)u Ight director
2.6.1 | teljesitmény raadassal 5.4.2¢ Mezze 2 '.VE s v
Autorotative landing (SEH only) or power recovery M anually, with Flight Director
57 | Leszallasok, killonbdzs profilokkal 5.4.3* R9z°‘p"°|'a a'ka'“.‘lazasa"a'
| Landings, various profiles M W,'t soupled a".m.’pl gt n z = i
Atstartolas vagy leszallas az LDP vagy a DPBL el6tt Kézzel, egy hajtémii szimullt meghibasodasaval. (A
bekévetkezett szimulalt hajtomii-meghibasodas esetén pajtomilmeghibasodasatialvegscimegkozalitesisormny
271 (csak MEH esetében) 1090 ft'repulot’er feletti magassag elérése elo_tt kell
Go-around or landing following simulated engine failure szimulalni, egészen a féldet érésig vagy a teljes
before LDP or DPBL (MEH only) M 5.4.4* megszakitott megkozelitési eljaras befejezéséig.)
Leszallas az LDP vagy a DPBL utan bekévetkezett Manually, with one engine simulated inoperative; engine failure
szimulélt hajtémi-meghibasodas esetén (csak MEH hasitolbe simullatediduring|finallapproach|before
272 esetében) passing 100(_) feet above_ aerodrome level until touchdown or
Landing following simulated engine failure after LDP or un}ﬂ (_:omple_t!on of the“mls’sted approach] procefju're“ L
DPBL (MEH only) 5.5¢ Ketdlmeqzws megkozelltes_e_k az MDA/H eler_eselg
A kovetkez6 rendszerek és eljarasok szokasos és szokasostol eltéré 2D operat’lons E’O‘_’_V“} z tflermlglmum descendafitidsMBATHIM
miikédtetése Atstartolas m'u!(odo hajtomiivekkel, a DA/DH vagy az
3 Normal and abnormal op. of the following systems and procedures 5.6% MDAMDH el_eresekoni . .
ini hérom Stelezd v4 i ebbdl a 5 Go-around with all engines operating on reaching DA/DH or
A mandatory minimum of three items shall be selected from this section 3xM MDA/MDH —
Engine 5.6.1* Egyéb megszakitott megkozelitési eljarasok
31 Hajtémii T Other missed approach procedures
Légkondicionalas (fités, szellozés) Atstartolas egy hajtomi szin’lu'lélt meghibésodéséval,’ a
3.2 Air conditioning (heating, ventilation) 562+ | DA/DH vagy az MDAIMDH elérésekor (csak MEH esetében)
Pitot/statikus rendszer e Go-around with one engine simulated inoperative on reaching
33 Pitot'static system DA/DH or MDA/MDH (MEH only) M
Uzemanyagrendszer 5.7% Autorotacio IMC viszonyok kozott teljesitmény raadasaval
3.4 Fuel system . IMC autorotation with power recovery M
Elekiomoshendeazer 5.8 Szokatlan térbeli helyzet megsziintetése
35 Electrical system : Recovery from unusual attitudes M
Hidraulika-rendszer 6.1 Kiegészité berendezések alkalmazasa
3.6 Hydraulic system : Use of optional equipment
Kormanyok és trimm rendszer 6.1.1
3.7 ) -
Flight control and Trim system
38 Anti-icing and de-icing system 6.1.2
| . . . L Jégtelenits és jegesedeést gatio rendszer _ | | | A feladatok részletes leirasat és a vizsgarepiilés tiiréshatarait a 1178/2011/EU

HUN CAA/FCL/H/05/ TR SP/MP ATPL(H)

rendelet

I. mellékletének 9. fiiggeléke tartalmazza.

For more detailed list of exercises and flight test tolerances please refer to
1178/2011/EU ANNEX | Appendix 9.
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